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Метою роботи є розробити конструкцію механізму голки швейної 

машини, в якому шляхом введенням нових зв’язків елементів забезпечити 

зменшення інерційних навантажень на механізм та покращити динамічні 

характеристики машини. Поступальний рух голководію (рис.1) 15 разом з 

голкою 1 забезпечує головний вал машини 2, який призводить до руху перший 

кривошипом 4 та ведуче колесо 3, яке за допомогою веденого колеса 5 

забезпечує 

 
Рисунок 1 – Кінематична схема 

удосконаленої конструкції механізму голки 

рух другому кривошипу 6. Перший 

кривошип 4 з’єднаний обертовою 

кінематичною парою з верхньою 

головкою 7 першого шатуна 8, 

другий кривошип 6 з’єднаний 

обертовою кінематичною парою з 

верхньою головкою 9 другого шатуна 

10. нижня головка 11 першого 

шатуна 8 встановлена в нерухому 

напрямну 12 та з'єднана обертовою 

парою з нижньою головкою 13 

другого шатуна 10 віссю, що 

приєднана до повідка 14, який 

закріплює голковід 15. Голковід 

встановлений в одну нерухому 

напрямну 16 (замість двох).що 

дозволяє зменшити його довжину та 

масу. 
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